GUIA RAPIDA PARA EL USO
DE TRACKER ONLINE




Al hacer clic en la liga:
https://physlets.org/tracker/
Iniciar haciendo clic en Try Tracker Online

HEURET OUITIE | OCIY | S1dIE | WMol OUNIE | LISUUSSIUNT WDITUUR | Elidl DUUy

®Tracker

T
UL

'L.'\ (J['”k

Try Tracker Online
Over 1 million users in 26 languages. Completely free and open source.

Latest Tracker 6 installers: Windows | Recent MacOS | Older MacOS | Linux

Upgrade installers (requires earlier Tracker 6): Windows | Recent MacOS | Linux

Installer Help Change Log Discussion Forum

Tip: save your work as a Tracker Project. Easy to huild and share. Easy to browse in the Library Browser.

Vhat is Tracker? Tracker Features

‘acker is a free video analysis and modeling tool built on the Open Tracking:

ource Physics (OSP) Java framework. It is designed to be used in

1ysics education. « Manual and automated object tracking with position, velocity
and acceleration overlays and data.

‘acker video modeling is a powerful way to combine videos with « Center of mass tracks.

ymputer modeling. For more information see Particle Model Help or « Interactive graphical vectors and vector sums.

APT Summer Meeting posters Video Modeling (2008) and Video « RGB line profiles at any angle, time-dependent RGB regions.

odeling with Tracker (2009).
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Plot view of track data will appear here.

Table view of track data will appear here.

Iniciar el programay
dando clic sobre el
menu Archivo y
después sobre Abrir
se busca laruta en la
gue se encuentre el
archivo de video con
extension .mov o
mp4 de preferencia.



Seleccionar el archivo del video y
Seleccionar archivo | Ninguno .._hivo selec. MW hacer CIiC en Ioad.

El video se reproducira en una
ventana independiente, hay que
hacer clic en la zona central de
tracker y espere mientras se
reproduce dentro.

Table view of track data will appear he
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File Edit Video Track Coordinate‘ System View Help . i
SH| SN > PointMass B Qo ar Lo siguiente es colocar la vara de
v I » calibracidn que se encuentra en el
yecorSum “ = menu Track — Calibration Tools-
RGB Region

Calibration Stick.

Kinematic Model
Dynamic Model >
External Model >
Measuring Tools >
Calibration Tools  »

(

Calibration Stick
Calibration Points
Offset Origin
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Untitlied | 20220619_141724. mp4
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SH S| B YL ek ®L- Se despll.ega una barra de color azul que se
debe calibrar sobre la pantalla.

v ,"' calibration stick A [ Ruler step 0: length|1.000 m|ang
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1.000 mlangle from x-axis (0.0° a

Para este proposito es conveniente
tener dentro del video una regla u
objeto del que se conozcan
perfectamente sus dimensiones.
En este caso se muestra un
segmento conocido que mide 6 cm
por lo que se cambiaran las
unidades desde Coordinate System-
Units a centimetros.
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6.000 copangle from x-axi a

¥ _/F calibration stick A () Ruler step 0:length

En esta zona se realiza la calibracion
de la distancia

Aqui ya se muestra la calibracion de
la distancia a 6 cm.
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Lo siguiente es colocar los ejes de referencia.
Primero se
habilitan los

eJ es. File Edit Vide ordinate System View Help
SH SR 8 | ek @@L | Qe A

¥ =j=axes () Grid v origin pixel position X162 4 M186.5 | from hOfiA =

Utilizando SHIFT
(mayusculas) se
hace clic en el

punto donde se
prefiere el origen.

Después se
selecciona AXES
desde el menu
desplegable.

x=4.441E-16 y=-8.882E-16
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Untitied | 20220619_141724.mp4
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¥

es () Grid v origin pixel positionX168.4 |y1865 |from hori|-227> | a

Para girar los ejes
hacer clic en la barra
pequena junto 3
origen. Se puede
observar el

| angulo del plano
x=26.76 y=4.441E-16 . .
000 [100%4#” 4 ¥ a1 mE inclinado en la

parte superior.

Aparecera un

cuadro el cual
permitira girar
los ejes.
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x=26.76 y=4.441E-16

Point Mass
Center Of Mass
Vector

Vector Sum
Line Profile
RGB Region
Kinematic Model
Dynamic Model g
External Model >
Measuring Tools  p
Calibration Tools  »
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A continuacion se
requiere definir una
mas. Esto se hacen en
menu Track-New-Point
mas. Esto definira una
masa puntual que sera
con lo que se definiran
las posiciones y datos
especificos para el
analisis.



Se puede observar que aparece del lado derecho dos ventanas con la informacion de
la masa A.
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Antes de realizar el rastreo conviene que se ajuste el video a los cuadros
(Frames) en los que se presenta movimiento de la masa A. Y tener

identificado un intervalo de analisis. =
acker

File Edit Video Track Coordinate System View Help

Utilice los botones para adelantary S SH| B Y| ook | @ L~ | Qo &
retroceder “paso a paso” e V O massA m[1000kg .

identifique los cuadros de inicioy
fin del movimiento de la masa A.

El nUmero de cuadro se puede
observar en color rojo.

6.000cm. -
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x=0.000 cm y=-4.441E-16cm
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Para crear el intervalo de analisis, hacer clic en Video-Clip Settings

Tracker
File Edit Video Track Coordinate System View Help
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Escribir el cuadro (frame) de
inicio y el cuadro de fin del
movimiento.

lip Settings X

~-Frames

Step size:
End frame:

-Frame Times -

Start time: [0.000 s | 8o
Frame rate: |29.99 /s
Frame dt:|0.033 s

Start frame:

Hacer clic en OK

x=-3.200 cm y=-5.603 cm OK
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Para comenzar el rastreo es necesario reiniciar el video al cuadro (Frame) inicial.
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Color...
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Visible
Locked
Autotracker...
Define...
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Mark by Default
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Clear Steps
Delete
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Hacer clic en Track-mass A
Autotracker



Hay que ubicar el punto de interés realizando CTRL+SHIFT+CLIC sobre el punto de interés

al .l‘/ Dlnde I Fal mﬂnnl\-l.'l M Curme -
_Autotracker: mass A position X
® Search Step Back I Search Next

Frame 37: Template Match .

Template:  Evolve 20% ﬂ Tether 5% ﬂ Automark |4 ﬂ

Search: X-axis Only Look Ahead [ Autoskip

Target: Track | © sA L *| Point |position | ¥

Agrandar el area de rastreo jalando la
esquina del recuadro en puntos.

Habilitar la busqueda unicamente sobre el eje X.



Hacer clic en Search para para comenzar el rastreo entre los recuadros elegidos como la

ventana de busqueda. J R ‘
Autotracker: mass A position X
® Search Step Back Search Next

Frame 37: Template Match .

Template:  Evolve EU%ii Tether 5% II AlRtomark 4 ::I

Search: X-axis Only Look Ahead | Autoskip

Target: Track IJ) mass A I v| Poin}|position

~, Frame 37 (key frame): This key frame defines the templatg and target
shown. Click a Search button to look for matches to the tefpplate.

You may drag the target, template or search area o move §r resize it.
'E Mouse over the controls above to learn more about setting§and
adjustments.

A continuacion se realizara una busqueda automatica de manera secuencial sobre
el eje X para ubicar las posiciones de la masa A que empate (match) con el color
mostrado.



En algunas ocasiones la busqueda resulta en un error cuando no se completa una
comparacion positiva, por lo que se puede optar entre ACCEPT (aceptar) la ubicacion si
parece adecuado o SKIP si es que el punto no parece pertenecer al movimiento de la masa A

nattgwas found along the x-axis in the search area

--move the search area oNg-axis and search again
I —-shift-click to mark manually
--step back and change the ev

| a new key frame

ution rate or shift-control-click to define

Skip

Help Show Key Frame Delete Close

Al terminar en el Frame (cuadro) final, se cierra la ventana con Close.



En el lado derecho apareceran dos ventanas -
] ., ] ] a l::. Plots | © massA ]~ | Sync a
con informacion sobre el movimiento de la —

mass A (t, x)
masa A. \ :
30
o 20
s 10

(cm)

. ., Columns _ | © massA]Y -
Para observar la tabla de informacidon en toda |
la pantalla hacer clic en el triangulo superior 15
. . s 0.600 30.87 1.DE}3E—2-
derecho de la ventana con la informacion en 0634 392 1 39062
xz 0.667 37.14 2. 793E-3
columnas. 0.700 40 45 1366E-2 0




Finalmente se pueden seleccionar todas las celdas para copiar toda la
informacion en una hoja de calculo.
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t(s) X (cm) y (cm)

0.267 7.319 1.559E-2 ™
0.300 9.016 1281E-2
0.333 10.79 1.599E-2
0.367 12.81 -7.853E-4
0.400 15.12 -1.439E-2
0433 1811 7 674E-3
0.467 20.36 -1.268E-2
0.500 22.76 -1.308E-2
0.533 25.30 -1.126E-2
0.567 2799 1.117E-2
0.600 30.87 1.003E-2
0.634 33.92 -1.390E-2
0.667 37.14 3.793E-3
0.700 40 45 1.366E-2 uw
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